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e Un dispositivo para medir alguna
cantidad

e El sensor generalmente convierte la
medicion a una sefal eléctrica.
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Introduccion

En un sistema de control automatico el sensor es el
elemento que cierra el lazo de control y tiene como
tarea captar, del proceso o0 maquina sobre la que se
ejerce control, la informacién de como se esta
comportando o realizando el trabajo.

Esta informacidén es transmitida al controlador que la
usara para tomar la accion de control correspondiente.

Con PLC’s los sensores se conectan a las entradas ,
y basicamente pueden ser de 2 tipos :
=Analégicos

=Digitales
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Sensores Discretos

Los sensores de tipo discreto proporcionan informacion que
representa la presencia o ausencia de un objeto.

También se llaman interruptores o detectores

En este ejemplo el sensor detecta la presencia de botellas en la banda
transportadoras.
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Tinos de Sensores

Mecanicos . .
(Limit switchs) Inductivos Foteléctricos
Ultrasoénicos Capacitivos
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Introduccion

Existe en el mercado una gran variedad de marcas y tipos de sensores,
pero la mayoria pertenece a alguna de las clasificaciones dadas a
continuacion , segun su accionamiento :

a) De accion mecanica o de contacto
b) De accion magnética
c) De accidn capacitiva

d) Accionados por luz

e) De accion ultrasonica

f) De accion neumatica
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Limit Swwitch

~High Current
Capability

«Loww Cost

«Familiar "Loww-
Tech" Sensing

- Raquires Physical
Contact with
Target

=Wery Slow
Rasponse

- Contact Bounce

=lnterlocking
~Basic End-of-
Travel Sensing

Photoelaectric

-Senses all Kinds of
Materials

-Long Life

~Longest Saensing
Range

-Wery Fast
Response Time

-Lens Subject to
Contamination

-Sensing Range
Affected by Color
and Reflactivity
of Target

-Packaging

-Material
Handling

-Parts Detection

Incductive

=Reasistant to Harsh
Environmnmeants

~Very Predictable

-~Long Life

=Easy to Install

=Distancea
Limitations

=lndustrial and
MMachines
~Mlachine Tool
-Senses hMetal-
Only Targets

Capacitive

~Detects Through
Some Containers

~Can Detect
Mon-MMetallic
Targets

=Wery Sensitive to
Extreme
Environmental
Changes

~Laevel Sensing

U krasonic

=Sanses all
Materials

-Resolution

- Repeatability

= Sansitive to
Temperature
Changes

=Anti-Collision
~Doors

=Wi/eb Brake
~Leawvel Comtral
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Interruptores Mecanicos “Limits Switchs”

o Estos interruptores se usan ordinariamente para desconectar,
limites de carreras, el avance de bancadas en maquinas o
herramientas como fresadoras, asi como limitar el avance de
los porta-herramientas de los tornos, en montacargas,
ascensores, robots, etc.

Para poder accionar estos interruptores se requiere contacto
fisico entre la parte de la maquina y la palanca del interruptor
con la fuerza suficiente para operar.

_____Target
Actuator —

" Operating Head

_— Switch Body
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Interruptores Mecanicos “Limits Switchs”

© g—'\'u

maquina

palanca

simbolo
—QV.Q—

Normalmente Abierto

| contactos

\P-/

simbolo

Normalmente Cerrado

resortes

Interruptor de limite mecanico (LS) normalmente cerrado

Plunger

Fixed Contact
Shap Spring
Movable Contact
Return Spring
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Simbologia usada para representar los interruptores
mecanicos

Normally Open Normally Closed

Held Clased

Normally Open
D.’CQ:::?E S T
SR e

Normally Closed
in Open Position

"
~o

Mormally Open
Held Closed

in Open Position

Normally Open
n Closed Position

Mormally Closed
Held Open

=

7

Mormally Closed
Held Open
in Closed Position
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Diferentes estilos de actuadores usados
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e Donde sea posible un contacto fisico

e Donde sea requerida una posicion definitiva.

e En situaciones de operacion critica o de
seguridad -critica

e Donde las condiciones ambientales no

permiten el uso de sensores opticos o
inductivos.
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Aplicaciones y uso de interruptores
mecanicos

v'Facil de integrar a maquinaria de todo tipo
v'Require contacto (por lo tanto hay uso)
v'Rango de voltajes: DC 0-1000V, AC, etc.

v'Muy robustos ( a prueba de explosidn si se
requiere)

v’ Generalmente usados como:
— Limit switch
— Indicador de presencia/ausencia
— Puerta cerrada/abierta
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Eiemplos de interruptores mecanicos 0
“Limit Switchs”

Comercialmente existen infinidad de tipos y tamaiios dependiendo
de:
e La fuerza de operacion,
e La manera de montar
e Las limitaciones de acuerdo a su aplicacion (como acoplamiento
a las cargas que van a ser accionadas).
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DESVENTAJRS MAS IMPORTANTES

» Producen Rebote mecanico al conmutar

» El contacto fisico produce desgaste y
requieren mantenimiento

» Son de respuesta lenta
» Son ruidosos
» Voluminosos

» Vida limitada
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Sensores de proximidad

Estos sensores que pueden ser implementados con
diferentes técnicas de accionamientos, tienen en comun
que para que una reaccion sea producida , solo se
requiere la proximidad fisica entre el objeto y el sensor,
sin necesidad de contacto mecanico alguno entre ambos.

A este tipo de sensores también se le conoce con el
nombre de detectores o interruptores de proximidad.
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Ventajas de los Sensores de Proximidad VS
Los Mecanicos

No hay contacto fisico ni esfuerzo y sin fuerza de reaccion
Libre de desgaste por lo tanto se tiene larga vida
Conmutacion sin rebotes por lo tanto no hay pulsos falsos
No tiene contactos y por lo tanto libre de mantenimiento
Garantiza un Alta precision eléctrica

Numero grande de conmutaciones

Frecuencias de conmutacion elevadas

YVV YV VYV VYVYYVY

Resistentes aun en medios ambientes extremosos
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sensores de proximidad mas cominmente usatdos

conPLC’s
v
v Magneéticos
v Capacitivos
v Opto-electronicos
v Ultrasonicos
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Definiciones

Exactitud: Es relacion que hay entre el valor actual y
el valor medido

Resolucion: El cambio minimo en la variable
medida en la cual respondera el sensor

Repetibilidad: Variacion en la medicion del sensor
cuando se mide la misma cantidad muchas veces.

Rango: Limites mas alto y mas bajo de la variable
que pueden ser medido.

Sensibilidad y Linearidad
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