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Familia de PLC´s
SIMATIC S7-200
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S7-200 MICRO PLC

Es el PLC más pequeño de la familia SIMATIC. 
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Simatic S7-200 capacidades de las distintas CPU`s
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SIMATIC S7-200
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Diferentes tipos

Modelos S7-200Modelos S7-200

Hay 4 tipos de CPU´s: S7-221, S7-222, S7-224 y S7-226.
Para cada tipo de CPU, hay disponible de dos fuentes de poder, DC y AC

La descripción del modelo indica el tipo de CPU, la 
fuente de poder y el tipo de entrada y el tipo de salida

CPU 222 DC/DC/DC

fuente de poder entrada Salida
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Especificaciones de los CPU´s S7-200
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Expansión disponible
El S7-221 viene con 6 entradas  y 4 salidas digitales y no es expandible.
El S7-222, con 8 entradas y 6 salidas digitales  acepta hasta   2 módulos de expansión.
El S7-224 y S7-226 cada uno acepta hasta 7 módulos de expansión
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Elementos de operación e indicación
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Programadoras de Siemens para el
Simatic S7-200
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Se requiere un cable especial cuando 
se usa una PC para programar al PLC.  

Este cable  llamado PC/PPI, permite 
que la interfase serie del PLC se 
comunique con el puerto serie de la 
PC.

Los DIP switches del cable son 
usados para seleccionar la 
velocidad apropiada  (baud rate) 
para pasar la información entre el 
PLC y la computadora.

El CABLE CONVERTIDOR RS485/RS232 
PPI



Componentes de un PLC S7-200

Facultad de Ciencias

Autómatas Programables

Carlos Canto Quintal

La memoria de los PLC´s S7-200 está dividida en tres áreas que  son: 
• Programa
• Datos
• Parámetros Configurables

•El espacio de programa contiene  
el programa. 

•Esta área de memoria controla la 
forma en el que se usan  el espacio 
de datos y los puntos de E/S .

•El diagrama de escalera o el 
listado de instrucciones se escriben 
usando un dispositivo de 
programación y después se cargan 
en esta área de memoria   

Componentes de un PLC S7-200
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• El espacio de datos es usado 
como  área de trabajo con memoria 
para  cálculos, almacén temporal de 
resultados intermedios, y 
constantes.

• Incluye localidades para 
dispositivos como los Timers,
Contadores y Entradas y 
Salidas Análogas, puede 
accesarse bajo el control del 
programa.

•El espacio de parámetros configurables 
almacena tanto los parámetros por 
default como los modificados 



TD200

Facultad de Ciencias

Autómatas Programables

Carlos Canto Quintal

El puerto de programación del S7-200 puede ser usado para 
comunicarlo con una variedad de dispositivos externos. Uno de ellos es 
la unidad de display de texto TD200 (Text Dispaly Unit).

La  TD200 despliega 
mensajes leidos del S7-
200, permite ajuste de 
variables, proporciona la 
habilidad de forzar y 
permite seleccionar la hora 
y la fecha.
Puede ser conectada a una 
fuente externa de poder o 
recibir la energía del S7-
200
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Modo Freeport
el puerto de programación tiene un puerto llamado modo freeport, el cual 
permite conectar varios dispositivos sensores inteligentes, tal como un lector 
de código de barras

El modo freeport también sirve 
para conectar una impresora
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Interconexión  de PLC´s S7-200
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Es posible usar un sólo dispositivo 
de programación para direccionar
varios  S7-200  con el mismo cable 
de comunicación.

Se pueden interconectar hasta 31 
unidades sin repetidor



Ejemplo de una red de maestros y 
esclavos con una tarjeta MPI o CP
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Tarjeta MPI o CP

Cable MPI 
( RS 485 )

Esclavos

Maestros
TD200

CPU212 CPU214 CPU212 CPU214

CPU214OP 15

PROFIBUS PROFIBUS PROFIBUS 
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This open communication standard developed by the European
Community (European Common Standard EC50170), comes in two
variations:

FMS, which is used for upper level cell-to-cell communication, 

and
Profibus DP, which is optimized for data transfer with local field
devices like valves, drives and encoders. There are specific device
profiles defined, including one for encoders.

DP is good for applications that require high speed transmission of
fairly large amounts of information (512 bits of input data and 512 
bits of output data over 32 nodes
in 1 ms).



PROFIBUS -DPPROFIBUS PROFIBUS --DPDP
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•• Trabaja a nivel de dispositivos de Trabaja a nivel de dispositivos de 
campo , tales como medidores de campo , tales como medidores de 
potencia, protectores de motores, potencia, protectores de motores, 
ruptores de circuitos y controles  de ruptores de circuitos y controles  de 
iluminaciiluminacióón .n .

•• PROFIBUSPROFIBUS--DP permite que las DP permite que las 
habilidades de los habilidades de los PLCPLC´́ss S7S7--200 200 
sean sean ampliamneteampliamnete aprovechadas en aprovechadas en 
un sistema distribuido.un sistema distribuido.

•• Otra ventaja es que permite la Otra ventaja es que permite la 
comunicacicomunicacióón uniforme  entre todos n uniforme  entre todos 
los dispositivos SIMATIC de los dispositivos SIMATIC de 
Siemens en una red PROFIBUSSiemens en una red PROFIBUS--DP DP 
con los dispositivos PROFIBUScon los dispositivos PROFIBUS--
DP de otros fabricantes     DP de otros fabricantes     
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SUPER CAPACITOR

El El supersuper capacitorcapacitor, es llamado as, es llamado asíí por su habilidad de mantener un carga por un por su habilidad de mantener un carga por un 
periodo largo de tiempo, protege los datos almacenados en al RAMperiodo largo de tiempo, protege los datos almacenados en al RAM durante una durante una 
ppéérdida de energrdida de energíía. La RAM es ta. La RAM es tíípicamente respaldada hasta por 50 horas en el picamente respaldada hasta por 50 horas en el 
S7S7--221 y 222 y hasta por 72 horas en los S7221 y 222 y hasta por 72 horas en los S7--224 y 226.224 y 226.



Instrucciones de alta velocidad y el tiempo de SCAN
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La duración  del  SCAN depende del tamaño del programa, 
el número de E/S y la cantidad de comunicación requerida. 
Pueden ocurrir eventos que requieran de una respuesta 
del PLC antes de que el SCAN sea completado.

Para estas aplicaciones pueden ser usadas las 
instrucciones de alta velocidad

El SCAN de un PLC inicia con la lectura del status de 
las entradas.
Después se ejecuta el programa de aplicación, 
tomando sus decisiones en base del status de los 
datos de  entrada. Una vez que esto ha sido 
completado el CPU realiza tareas de diagnósticos 
internos y comunicaciones . 

El ciclo del SCAN es completado actualizando las salidas, y empieza de nuevo.
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Ejemplo: Mezclador de pintura
La figura 4-2 muestra un mezclador de pintura. En la parte superior del 
mezclador hay dos tuberías por donde se suministran dos 
componentes diferentes. En la parte inferior se aprecia una sola
tubería que transporta la mezcla de pintura preparada.

Por una tubería en la parte inferior del tanque se conduce la mezcla 
ya lista. El programa de ejemplo controla la operación de llenado,
supervisa el nivel del tanque y controla un ciclo de mezcla y de
calefacción como se describe a

continuación:

Paso 1: Llenar el mezclador con el componente 1.

Paso 2: Llenar el mezclador con el componente 2.

Paso 3: Supervisar el nivel del mezclador para cerrar el interruptor de 
nivel superior.

Paso 4: Mantener el estado de la bomba si se abre el interruptor de 
arranque.

Paso 5: Arrancar el ciclo de mezcla y calefacción.

Paso 6: Poner en marcha el motor del mezclador y la válvula de vapor.

Paso 7: Vaciar el mezclador.

Paso 8: Contar cada ciclo.
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AS-i (Actuator Sensor Interfase)
Interfase de Sensor Actuador
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Es un sistema para conectar 
en red dispositivos binarios 
tal como sensores. Todavía 
hasta hace poco, era 
necesario un extenso 
alambrado paralelo de control 
para conectar sensores para 
controlar dispositivos .
AS-i remplaza  el alambrado 
complejo con un simple cable 
de 2 hilos . El cable es 
diseñado de tal forma, que el 
dispositivo solo pueda ser 
conectado correctamente.



AS-i y  LOS PLC´S
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Los PLC´s usan 
módulos de E/S para 
recibir entradas de 
dispositivos binarios 
tales como sensores. 
Las salidas binarias son 
usadas para prender o 
apagar procesos como 
el resultado de una 
entrada. 


